
TÉCNICAS d VACÍOTÉCNICAS d VACÍOTÉCNICAS de VACÍOTÉCNICAS de VACÍO



Garra de vacío para manipulación de chapas Garra de vacío para manipulación de chapas p p pp p p
de acero inoxidablede acero inoxidable



Manipulador para cuatro bidones, con bomba Manipulador para cuatro bidones, con bomba 
d í áti d id dd í áti d id dde vacío neumática y reserva de seguridad, de vacío neumática y reserva de seguridad, 

utilizada en industria químicautilizada en industria química



Garra de vacío para manipulación de planchas Garra de vacío para manipulación de planchas p p pp p p
metálicasmetálicas



G d í l h d dG d í l h d dGarra de vacío para planchas de maderaGarra de vacío para planchas de madera



Manipulador de planchas de acero inoxidable, Manipulador de planchas de acero inoxidable, 
b b l t á i Di d db b l t á i Di d dcon bomba electromecánica. Dispone de un de con bomba electromecánica. Dispone de un de 

un cambio rápido para cuatro tipos de ventosasun cambio rápido para cuatro tipos de ventosas



Garra de vacío robotizada, para la Garra de vacío robotizada, para la 
i l ió d i t l d di l ió d i t l d dmanipulación de cristales de grandes manipulación de cristales de grandes 

dimensionesdimensiones



Garra de vacío para la manipulación de Garra de vacío para la manipulación de p pp p
cristales de grandes dimensionescristales de grandes dimensiones



Manipulador para el cambio de línea de Manipulador para el cambio de línea de 
t t í táli b b d ít t í táli b b d íestanterías metálicas, con bombas de vacío estanterías metálicas, con bombas de vacío 

neumáticasneumáticas



Manipulador automático sobre línea de Manipulador automático sobre línea de 
b l j d j t ill b b db l j d j t ill b b dembalaje de cajas tornillos, con bomba de embalaje de cajas tornillos, con bomba de 

vacío neumáticavacío neumática



Pequeñas garras de vacío para la Pequeñas garras de vacío para la q g pq g p
manipulación de piezas de plásticomanipulación de piezas de plástico



Garra de vacío para la manipulación manual Garra de vacío para la manipulación manual p pp p
de pequeños cristalesde pequeños cristales



Garra de vacío sobre dispositivo de Garra de vacío sobre dispositivo de pp
manipulación ingrávidamanipulación ingrávida



Garras de vacío abatibles, sobre Garras de vacío abatibles, sobre ,,
manipuladores ingrávidosmanipuladores ingrávidos



G d í i l d i á idG d í i l d i á idGarra de vacío con manipulador ingrávidoGarra de vacío con manipulador ingrávido



Garra de vacío con movimiento lineal Garra de vacío con movimiento lineal 
mediante actuadores neumáticosmediante actuadores neumáticos



G d í li t d dG d í li t d dGarra de vacío para listones de maderaGarra de vacío para listones de madera



Diferentes garras de vacío sobre robots,  para Diferentes garras de vacío sobre robots,  para f g , pf g , p
la manipulación de piezas diversasla manipulación de piezas diversas



Integración de un cartucho COAXIntegración de un cartucho COAX®® en la en la 
i l ió d b b b ti l ió d b b b tmanipulación de bombones con un robot, a manipulación de bombones con un robot, a 

una alta frecuencia de trabajo.una alta frecuencia de trabajo.



Integración de cartucho de vacío y microIntegración de cartucho de vacío y micro--
di t ib id l i i t ddi t ib id l i i t ddistribuidores, para el accionamiento de un distribuidores, para el accionamiento de un 

sanitariosanitario



Garras de vacío para la manipulación de sacos Garras de vacío para la manipulación de sacos p pp p
de plásticode plástico



Armario electroArmario electro--neumático para el control de neumático para el control de pp
una garra de manipulación robotizadauna garra de manipulación robotizada



Armario de vacío, para la manipulación de Armario de vacío, para la manipulación de , p p, p p
quesos de bolaquesos de bola



Sistema de control (Hinchado y Deshinchado) Sistema de control (Hinchado y Deshinchado) 
d l h áti l l ió d ld l h áti l l ió d lde colchones neumáticos, para la elevación del de colchones neumáticos, para la elevación del 
techo de una estructura metálica de 12.000 mtecho de una estructura metálica de 12.000 m22



Equipo de control portátil con generador de Equipo de control portátil con generador de 
í á i l l i t l dí á i l l i t l dvacío, para máquina que pule los cristales de vacío, para máquina que pule los cristales de 

los ferrocarrileslos ferrocarriles



Armario con bombas de vacío neumáticas, instalado en Armario con bombas de vacío neumáticas, instalado en 
robot que manipula puertas de automóvil robot que manipula puertas de automóvil q p pq p p

Armario con bomba de vacío neumática, para la Armario con bomba de vacío neumática, para la 
manipulación y embasado de productos alimentariosmanipulación y embasado de productos alimentarios



Armario con bomba de vacío neumática, instalado en Armario con bomba de vacío neumática, instalado en 
robot que manipula piezas en línea de estampaciónrobot que manipula piezas en línea de estampaciónq p p z pq p p z p
Armario de control con bomba de vacío neumática, Armario de control con bomba de vacío neumática, 

instalado en pequeño manipulador de piezas metálicasinstalado en pequeño manipulador de piezas metálicas



Manipulador automático sobre línea de corte, Manipulador automático sobre línea de corte, 
d l h táli d t ñd l h táli d t ñde planchas metálicas de gran tamaño, con de planchas metálicas de gran tamaño, con 

bomba de vacío neumática bomba de vacío neumática 



Manipulador para girar depósitos de aluminio, en Manipulador para girar depósitos de aluminio, en 
proceso de soldadura proceso de soldadura pp

Maleta de pruebas para la comprobación de Maleta de pruebas para la comprobación de 
estanqueidad en depósitos y conducciones metálicasestanqueidad en depósitos y conducciones metálicas



Diferentes garras de vacío para la industria del Diferentes garras de vacío para la industria del f g pf g p
automóvilautomóvil



Sistemas modulares y flexibles, para la Sistemas modulares y flexibles, para la 
i l ió b ti d l i d t i d li l ió b ti d l i d t i d lmanipulación robotizada en la industria del manipulación robotizada en la industria del 

automóvil y auxiliarautomóvil y auxiliar



Garras de vacío montadas sobre Garras de vacío montadas sobre 
i l d i á id l ti l d i á id l tmanipuladores ingrávidos, para colocar partes manipuladores ingrávidos, para colocar partes 

de automóvilde automóvil



Ventosas de “THERBAN” utilizadas para la Ventosas de “THERBAN” utilizadas para la 
i l iói l ió ii d i t l ltd i t l ltmanipulación manipulación sin marcasin marca, de cristales a alta , de cristales a alta 

temperatura para la industria del automoviltemperatura para la industria del automovil



Garra de vacío para la manipulación de Garra de vacío para la manipulación de p pp p
listones de maderalistones de madera



Manipuladores por vacío para sacos y Manipuladores por vacío para sacos y tarrinastarrinasp p p yp p p y
de quesode queso



Garra de vacío para diversas manipulaciones Garra de vacío para diversas manipulaciones p pp p
de cajas y de cajas y bricksbricks



Garras de vacío para la manipulación y Garras de vacío para la manipulación y 
l ti iól ti ió d di t i ld di t i lpaletizaciónpaletización de diversos materiales ya de diversos materiales ya 

empaquetadosempaquetados



Garra de vacío para la manipulación y Garra de vacío para la manipulación y p p yp p y
paletizaciónpaletización de capas botesde capas botes



Garra de vacío realizada sobre perfiles de Garra de vacío realizada sobre perfiles de z p fz p f
aluminioaluminio



Garra de vacío para laGarra de vacío para lapp
manipulación de puertasmanipulación de puertas



Garra de vacío para la manipulación de Garra de vacío para la manipulación de p pp p
tableros finos de maderatableros finos de madera



Garras de vacío instaladas en manipuladores Garras de vacío instaladas en manipuladores 
t i l i l ió d tt i l i l ió d tcartesianos, para la manipulación de puertas y cartesianos, para la manipulación de puertas y 

mueblesmuebles



Garra de vacío sobre robot , para la Garra de vacío sobre robot , para la , p, p
manipulación de tableros de maderamanipulación de tableros de madera



Garra de vacío robotizada para la Garra de vacío robotizada para la z pz p
manipulación de diversos elementos de maderamanipulación de diversos elementos de madera



Garra de vacío para la manipulación de piezas Garra de vacío para la manipulación de piezas p p p zp p p z
metálicasmetálicas



Paletizado de cajas mediante robots que Paletizado de cajas mediante robots que 
i i t d i l iói i t d i l ióincorporan sistemas de manipulación por incorporan sistemas de manipulación por 

vacíovacío


